REZISTIF POZISYON TRANSDUS

ERLERININ KALIBRASYONUNUN KALITE

KONTROL SISTEMI

UYGULANAN FIRMA
OPKON Optik Elektronik Kontrol Teknigi Ltd.
Sti.

AMAC

Turkiye'de rezistif pozisyon transdiserlerinin
(lineer cetvel) ihracatayonelik tretimini
yapan Opkon, Uretim sirasinda bu
transduserlerin iginde kullandigi rezistif
algilayici elemanlarin hassas kalibrasyonunu
yapmaktadir. Kalibrasyondan 6nce rezistif
algilayici eleman lizerinde, belirli bir
¢ozunurlikte hassasiyet bilgisine ihtiyag
vardir. Bu bilgi daha sonra kalibrasyon
isleminde kullanilcaktir.

TASARIM ve TEKNOLOJi

Farkli lineer cetvel boylari, yiuksek veri
toplama hizi, farkl tipte sinyallerin
toplanacak olmasi gibi gereksinimler
nedeniyle, esnek ve entegre olabilen PC
tabanli bir élgim sistemi tasarlanmistir.
Lineer cetvelin lizerinden belirli bir frekansta
gerilim verisi toplanmasi icin donanim olarak
National Instruments’in gok amagli bir veri
toplama karti kullanilmistir. Bu kart sistemde
kullanilan enkoderden saat darbeli konum
bilgisini ve cetvelden gerilim bilgisini
toplamaktadir. Proje yazilimi National
Instruments’in LabVIEW 6i yazilim
platformunda gelistirilmistir.
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c6zimM

Kalibrasyon isinin gergekletirilebilmesi igin
cetvelin Gzerinden, belirlenen bir
gbzunurlukte gerilim verisi toplanmalidir.
Bunun igin sistemde bir enkoder
kullanilmistir. Gerilim okuyucu prob cetvel
Uzerinde gezdirilirken, enkoderden konum
bilgisi toplanmis ve her n pulsta bir probdaki
gerilim dederi kaydedilmistir. Béylece cetvel
icin bir gerilim/konum edrisi elde edilmistir.
Yazilim tzerinden kontrol edilen hassasiyet,
urdn boyu, encoder capi ve rediktdér orani
verileriyle hesaplanan enkoder puls araligi
gerilim sinyalinin toplanmasi isleminde
tettikleme sinyali olarak kullaniimaktadir.
Boylelikle Griin Gzerinde gezen probun
poziyonuyla dogrusal olarak dedisen gerilim
dederi, encoderin pozisyonuna gore

okunabilmektedir. Bu deder bir Excel dosyasi
olarak saklanabilmekte ve veriler daha sonra
bir grafik tablo lizerinde analiz
edilebilmektedir.

Veri toplama sisteminin segimi ve yazilim ile
entegrasyonu bu projenin ana kilit noktasidir.
Cetvel icin istenen dogruluk %0.1'dir. Bu
dedere ulagmak igin 100 cm’lik bir cetvelden
her 0.1 mm’de bir gerilim verisinin
toplanmasi gerekmektedir. Istenen
hassasiyet icin saniyede 1000 6rnek
alinmaktadir. Gerilim dederlerinin
orneklenmesi igin tetikleme dederinin geldigi
enkoder kanali 50KHz lik 6rnekleme hizinda
calismaktadir.




Toplanan veriler 1siginda belirlenen sapma
dederleri bir hareket kontrol tabanh
kalibrasyon sistemine girilmekte ve
kalibrasyon islemi yapilmaktadir. Kalibrasyon
isleminden sonra gerilim 6lgme islemi tekrar
yapilarak transdiiserin hassiyet sinirlari iginde
oldugundan emin olunmaktadir. Bu proje ayni
zamanda her transdiisere kalibrasyon tarihi
ve

cetvel boyutundan olusan bir seri numara
atamaktadir. Bu sekilde kalibrasyon islemini
de otomatik hale getirmektedir.

SONUC

Firmamiz 6lgim ve otomasyon
uygulamalarina getirdigi cagdas bakis acisi ile
yaklastigi bu projeyi yliksek bir

fiyat/performans orani ve basarim ile
tamamlamistir. Bu projede kullanilan konum
kontrolli ve veri analizi teknolojileri, otomotiv
sektérinde, dayanim ve performans
testlerinde kullanilabilir.

Firmamizin drettigi transdiserlerin
kalibrasyon sisteminin otamasyonu isinde
E3TAM'in gelistirdidi yazihm tabanli ¢é6zimii
kullaniyoruz. Kullanilan donanim ve yazilimin
glicii ve esnekligi sayesinde proje kisa bir
zamanda ve ihtiyaclarimizi tamamini
karsilayacak sekilde gelistirildi. E3TAM Ar-Ge
grubuna basarilar dileriz.
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